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	设备名称
	数量
	功能及技术参数

	结构动态位移模拟与监测系统
	
1
	项目包括两部份, 分别是对大型土木结构的机器视觉检测及二维运动系统:
1. 对大型土木结构的机器视觉检测: 
Prosilica GigE系列相机，1024X1024, 60fps，Mono 1/2” CCD
硬件说明：
*从PC到摄像机的最长距离100米
*最大的图像捕获速度：60赫兹
*包含20米CAT5e 连接线
Navitar变焦镜头安装到相机上,在天气良好的前提下当工作距离是500米时视野范围大概是2米。
分辨率在500米时大约是正负10毫米。
硬件说明：
*长距离望远镜达500米视野
*扩展镜头和一个三脚架。
*包含一个与系统相关的笔记本电脑
检测软件
*测量在光中心位置物体的X-Y坐标的像素和距离，并保存到文件夹
*最大或最小X-Y坐标的实时位置读取可以显示在电脑屏幕最上面的曲线里，读取值可以通过点击刷新
*曲线的X和Y坐标会显示在电脑屏幕上
*对于校准距离，一个矩形框可以用来覆盖两个对象，从中心到两个物体间的距离可以自动计算出来
*动态测量X-Y坐标最多可以有4个对象同步
*系统的准确性取决于相机的分辨率
*视觉检测测试应该在良好天气下进行，这样对比目标会清楚
2.  二维运动系统: 
该系统是应用PC 控制伺服马达运动平台，控制LED的位移。
硬件说明：
*    包含计算机及运动控制卡
  *     最大承载量为1kg，运动频率是3Hz。
        当频率低于1Hz, 最行程是(200mm。
        当频率于1Hz-2Hz, 最大行程是(150mm。运动最多持续时间为30分钟。通过两种途径设置，即是正弦, 和外部数据文件。工作台尺寸是80mmX80mm。
 *      整个机器是一个可移动的设计，尺寸是30”H x 24”W x 24”D。内置两个伺服马达。用户可以简单通过电脑操作。


	质保期
	合同期1年内

	售后服务及培训要求
	可指导安装、调试

	交货时间及地点
	签订合同起120日内，交货地点：温州大学


